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RECENZJA
catoksztattu dorobku naukowego dr. inz. Dominika Pisarskiego
przedstawionego do oceny w postepowaniu habilitacyjnym

w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inZynieria mechaniczna

Recenzje sporzadzono na podstawie pisma prof. dr hab. inz. Zbigniewa
Ranachowskiego sekretarza Rady Naukowej Instytutu Podstawowywch Problemow
Techniki Polskiej Akademii Nauk z dnia 3 czerwca 2022 r. zgodnie z Ustawa z dnia 20
lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce.

Ocena dorobku Habilitanta zostala dokonana na podstawie dostarczonej
dokumentacji zawierajacej: wniosek oraz 7 zatacznikéow, w tym autoreferat (zatl. 3)
i cykl publikacji naukowych (zat. 7) powiazanych tematycznie przedstawionych jako
osiagniecie naukowe stanowigce podstawe ubiegania si¢ o nadanie stopnia doktora

habilitowanego.
1. Ogolna charakterystyka Habilitanta

Dr inz. Dominik Pisarski jest adiunktem w Instytucie Podstawowych Problemow
Techniki Polskiej Akademii Nauk w Warszawie. Tytul magistra inzyniera w zakresie
dyscypliny Automatyka i Robotyka uzyskat broniac prace dyplomowa w 2006 r. pt.
»Analiza rozktadu drgan maszyn i robotéw” w Akademii Gorniczo-Hutniczej. Stopien
doktora nauk technicznych w zakresie dyscypliny Mechanika uzyskat w 2012 r. w
Instytucie Podstawowych Problemoéw Techniki PAN broniac prace doktorska pt.
,Semi-active control system for trajectory optimization of a moving load on an elastic
continuum”. Ponadto w 2014 r uzyskat stopieni doktora nauk technicznych w zakresie
dyscypliny Automatyka Przemystowa w Université de Grenoble Alpes Electronique,
Electrotechnique, Automatique, Traitement du Signal we Francji na podstawie pracy
pt. ,Collaborative ramp metering control: Application to Grenoble South Ring”. Po
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doktoracie znaczaco powiekszyt swéj dorobek naukowy, co pozwolito na wystapienie

z wnioskiem o przeprowadzenie postepowania habilitacyjnego.

2. Ocena dorobku naukowego
2.1. Ocena osiagniecia naukowego

Jako osiagniecie naukowe w rozumieniu art. 219 ust. 1 pkt. 2 Ustawy z dnia 20
lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce stanowigcego podstawe ubiegania
sie 0 uzyskanie stopnia naukowego doktora habilitowanego dr inz. Dominik Pisarski
przedstawit cykl 8 powiazanych tematycznie artykutow naukowych pod wspdlnym
tytutem: ,Nowoczesne metody sterowania adaptacyjnego i rozproszonego do
thumienia drgan konstrukcji”. Cykl obejmuje publikacje z lat 2017-2020. Jedna
publikacja jest autorska, pozostate 7 to publikacje wspotautorskie z dominujacym
udziatem Habilitanta: inicjowal badania bedace tematyka publikacji, miat
wiekszosciowy wkltad w opracowanie algorytméw, komputerowej implementagji
modeli, wyprowadzenie wzoréw, prowadzil korespondencje z recenzentami.
Wszystkie artykuly zostaty opublikowane w czasopismach posiadajacych Impact
Factor (Structural Control and Health Monitoring, Journal of Sound and Vibration,
Automation in Construction, Mechanical Systems and Signal Processing, Optimal
Control Applications and Methods). Sumaryczny IF cyklu publikacji stanowiacych
podstawe osiagniecia naukowego wynosi zgodnie z rokiem opublikowania wynosi
27,605.

Tematem wiodacym badai naukowych dr. inz. Dominika Pisarskiego jest
thumienie drgat mechanicznych poprzez stosowanie metod sterowania
wykorzystujace uklady aktywne i potaktywne. Wykonane badania opisane przez
Habilitanta stanowia istotny wklad w rozwdj dyscypliny naukowej Inzynieria
Mechaniczna w zakresie wiedzy na temat minimalizacji drgari mechanicznych z
zastosowaniem metod sterowania. Prace te podejmuja tematyke minimalizacji drgan
struktur o charakterze belek wspornikowych z wbudowanymi aktuatorami (prace A6
i Ad), struktur belkowych wyposazonych w aktuatory zamontowane do zewnetrznej
nieruchomej powierzchni (prace A2 i A1), podobnych struktur rozniacych sie jednak
przyjetym charakterem wymuszenia, t.j. obcigzeniem ruchomym (prace A3 iA8), rur
o charakterze belki wspornikowej stuzacej do transportowania ptynéw (praca A7) oraz

budynku poddanego wymuszeniom o charakterze sejsmicznym (praca A5) . W swych
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pracach rozwaza przypadki sterowania rozproszonego, gdy sterownik ma dostep do
ograniczonej informacji dotyczacej wspodtrzednych stanu t.j. najczesciej do informacji
pochodzacej z czujnikdéw zainstalowanych w bezpos$rednim sasiedztwie
rozpatrywanego aktuatora (prace A2, A4 i A6), sterowania rozproszonego
wykorzystujacego optymalny model zastepczy (praca Al), adaptacji czasow
przelaczen w sterowaniu ukiadami o wymuszeniu pochodzacym od ruchomego
obcigzenia (praca A8). W pracy A3, bedacej kontynuacja pracy A8, Habilitant
zastosowat petle zamknieta sterowania. Opracowany algorytm sterowania pozwolil
na dostosowanie pracy thtumikow magnetoreologicznych do zmieniajacej si¢ predkosci
obcigzenia. W pracy Al Habilitant zaproponowat algorytm sterowania dostosowany
do zmiennej charakterystyki wymuszenia, za$ w pracy A5 podjal tematyke aktywnego
sterowania wielowymiarowego ukfadu mechanicznego. Uklad ten poddany zostat
wymuszeniom sejsmicznym (sygnaty Kobe i El Centro). Skutecznos$é opracowanego
regulatora zostala porodwnana ze sterowaniem LQG i H- z wykorzystaniem
uproszczonego modelu konstrukeji 20-pietrowego budynku. Podsumowujac oceng
osiagniecia naukowego, stwierdzam ze jest ono na wysokim poziomie naukowym.
Opublikowane artykuty ukazaly si¢ w czasopismach o wysokiej renomie. Habilitant
realizowat konskwentnie prace z obszaru aktywnego ttumienia drgan wykazujac sie
fachowoscia w zakresie teorii sterowania. Prace te stanowia bardzo dobry punkt
startowy do dalszych samodzielnych badan, w ktérych Habilitant poddatby swoje
algorytmy weryfikacji doswiadczalne;.

Stwierdzam, ze wsréd wskazanych do oceny osiagnie¢ naukowych znajduje si¢
1 cykl powigzanych tematycznie artykulow naukowych opublikowanych w
recenzowanych czasopismach naukowych, ktére sg ujete w wykazie czasopism
naukowych i recenzowanych materialéw z konferencji miedzynarodowych.

Wskazane osiagniecie naukowe Habilitanta stanowi znaczacy wklad w rozwdj

dyscypliny inzynieria mechaniczna, co zostalo uzasadnione powyzej.
2.2. Ocena aktywnosci naukowej

Dr inz. Dominik Pisarski jest aktywny naukowo w obszarze nauk inzynieryjno-
technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna. Jego dorobek obejmuje 32
artykuly naukowe. Jest wspdtautorem 25 i autorem 3 publikacji naukowych
w czasopismach o sumarycznym IF zgodnym z rokiem opublikowania wynoszacym
66,883. Po uzyskaniu stopnia naukowego doktora Habilitant opublikowal 25
artykutéw. Ponadto jest wspolautorem monografii pt. Vibration control with smart
materials wydanym przez Instytut Podstawowych Probleméw Techniki PAN.
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Jego publikacje, podobnie jak wskazane osiagniecie naukowe, dotycza przede

wszystkim rozwoju metod sterowania z zastosowaniem materialéw inteligentnych
ukierunkowanego na redukcje drgan mechanicznych (publikagje J1, 2,19, J10, J11, J12,
J14, J16, J1a8, J22, ]23), analizy drgan ukiadow mechanicznych (J19), jak rowniez
sastosowania metod sterowania do rozwiazywania zagadnien zwiazanych z
przeptywem ruchu drogowego. Publikacje te wnosza oryginalne rozwigzania w
zakresie redukcji drgan z zastosowania inteligentnych materiatéw. Nalezy zwrocic
uwage, ze w wielu tych publikacjach Habilitant byt autorem korespondencyjnym, a
zatem jego wkiad w badania byt z pewnoscig znaczacy.

Pozostale oceniane wskazniki bibliometryczne aktywnosci Habilitanta wediug
Web of Science to: indeks Hirscha 12, liczba cytowan 173 (bez autocytowan) oraz
wedlug bazy Scopus: indeks Hirscha 12, liczba cytowani bez autocytowan 190.

Wygtosit 11 referatébw po uzyskaniu stopnia doktora, w tym jeden referat
proszony (invited speaker) w zakresie tematyki ujetej we wskazanym osiagnieciu
naukowym.

Dr inz. Dominik Pisarski jest wspétautorem dwoch przyznanych patentéw oraz
siedmiu zgloszen patentowych. Nalezy zwrdcié uwage, ze tematyka patentow i
zgtoszen patentowych dotyczy tlumienia drgani mechanicznych.

Dr inz. Dominik Pisarski jest Kierownikiem projektu finansowanego przez NCN
dotyczacego rozproszonego ttumienia drgan konstrukcji modutowych. Ponadto

uczestniczyt (badz uczestniczy) w 12 innych projektach naukowych.

3. Ocena w zakresie dorobku popularyzatorskiego, stazy miedzynarodowych,
rozwoju kadry naukowej

W latach 2018-2021 brat czynny udziat w akcjach promujacych nauke w ramach
Festiwali Nauki oraz Piknikach Naukowych Polskiego Radia i Centrum Nauki
Kopernik.

Habilitant odbyta dwa staze w instytucjach naukowych, z czego jeden z nich to
trzymiesigczny pobyt w USA w University of California, Berkeley oraz 3-letni staz w
INRIA Grenoble-Rhone-Alpes, podczas ktérego zrealizowal druga prace doktorska.
Owocem tego drugiego stazu jest takze wspotpraca z dr. Morbidim, ktora
doprowadzita do jednego wystapienia konferencyjnego, wystania artykutu do
czasopisma naukowego oraz przygotowania wniosku projektowego OptoPlus2020 do

Narodowej Agencji Wymiany Akademickiej. Dr inz. Dominik Pisarski prowadzi takze
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aktywna wspétprace z prof. Andrzejem Myslinskim z Instytutu Badan Systemowych

PAN w zakresie thumienia drgan mechanicznych.

Dr inz. Dominik Pisarski regularnie recenzuje artykuty naukowe nadsytane do
czasopism wydawanych przez m.in. IEEE Contro Systems Society, Elsevier, Sage,
Springer.

Habilitant byt promotorem pomocniczym pracy doktorskiej p. Macieja
Wasilewskiego, ktdra zostat obroniona z wyrdznieniem. O owocnosci tej wspotpracy
$wiadcza ich wspolne publikadje. Swiadczy to o umiejetnosciach pracy z miodymi
adeptami nauki, ktére beda kluczowe w dalszej karierze naukowej Habilitanta.

Ocena koncowa

Habilitant jest aktywnym pracownikiem nauki dziatajacym w warunkach
miedzynarodowych i osiagajacym w pracy badawczej bardzo dobre rezultaty
udokumentowane publikacjami oraz uczestnictwem w projektach naukowych.

Na podstawie przedtozonego do oceny monotematycznego zbioru publikacji
naukowych, dorobku naukowego, informacji o wspétpracy z otoczeniem spotecznym
i gospodarczym dr. Dominika Pisarskiego, stwierdzam, ze:

v osiagniecie naukowe stanowigce zbiér 8 prac naukowych pod wspolnym
tytutem ,Nowoczesne metody sterowania adaptacyjnego i rozproszonego do
thumienia drgan konstrukcji” stanowi istotny wktad w rozw6j w dziedzinie nauk
inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna,

v dorobek naukowy jest oryginalny i wskazuje na bardzo wysoka aktywnosc¢
naukowa habilitanta,

v Habilitant jest aktywny w obszarze wspdlpracy z sektorem gospodarczym
(realizacja projektu z firma Technicad, oraz KGHM Polska Miedz S.A.).

W zwiazku z powyzszym uwazam, ze dr inz. Dominik Pisarski spelnia
wymagania co do osiagnie¢ okreslonych w Ustawie z dnia 20 lipca 2018 . Prawo o
szkolnictwie wyzszym i nauce i wnioskuje o dopuszczenie do dalszych etapow
postepowania w celu nadania stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk

inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.

Bl
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